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1. 前言
9.11事件以后,反恐成为国际社会的一个重要课题。爆炸案、恐怖活动的猖獗使恐怖分子成了各国安全部门誓要打击的对象。目前，国际社会对“安全防范”的认知已提到了一个崭新的高度。受9.11事件影响，全球范围内的各行各业也都在加强日常保安工作。在此背景下，对爆炸物及可疑物品的有效探测设备的需求也日益增加。
SPARKEYE(斯巴凯) RL型爆炸物、毒品探测器是我公司在综合国际上的各种爆炸物、毒品探测设备的技术及实际应用状况的基础上，经多年努力，终于研制成功的具有世界先进水平的爆炸物、毒品远距离、非接触探测器。其工作原理是根据爆炸物、毒品的独特分子结构振动谱来进行检测，可以做到对被探测物质进行指纹性认证。它的特点还在于可随新型爆炸物出现而及时升级，使缉查工作不间断。同时可将被测物的残留痕迹与有一定量、大量的被测物区分开来，从而大大提高了探测准确率。
· SPARKEYE(斯巴凯) RL型爆炸物、毒品探测器的主要特点

（1）非接触、远距离探测。地面无障碍物时最远可达1000m。在良好的条件下飞机上约5000m，水下约30m，地下约10m。
（2）位置锁定精确。可将被测物锁定在大约1～4立方米的范围内。

（3）可同时探测多种物质。最多可同时探测8种物质。

（4）可设定被测物质的量级，排除痕迹或微量、少量被测物质对测量的干扰。
（5）仅测量单一方向被测物质，排除相对方向被测物质对测量的干扰。
（6）抗环境干扰能力强。探测器不受任何障碍物，如液体、金属、建筑物等影响，也不受风、雨、灰尘、天气等恶劣环境影响。
（7）应用范围广。可广泛应用于警察、海关、机场安检、反恐武装等。

（8）操作简单。经简单培训即可使用。（如要提高探测准确率，则需要积累适当的实践经验）。

（9）携带方便。探测器由指示盘、主机、手柄及腰带组成。部件组合时间短（小于1分钟），携带十分方便。

· SPARKEYE(斯巴凯) RL型探测器可探测的主要物质

（1）爆炸物：TNT 梯恩梯，DNT 二硝基甲苯， Tetry 三硝基苯甲硝胺，PETN 季戍炸药、HMX 奥克托金点穴炸药等军用炸药；民用或自制的Gun Power 火药，NG 炸药、RDX/Hexogen/Octogan (黑素金) Black Powder, Ammunition & Propellants  发射药，短枪子弹，旧武器，爆竹，焰火Plastic Explosives – C4, C1, PE4, Semtex - 塑料炸药等爆炸物。

（2）毒品：安非他明（Amphetamine）,可卡因（Cocaine）,摇头丸（Ecstasy/MDMA）,海洛因（Heroine）,大麻（Marijuana），天使粉迷幻药/K仔(LSD/Ketamine)等各种毒品。

· 关于本手册的使用
本手册中包含了关于SPARKEYE(斯巴凯) RL型爆炸物、毒品探测器的部件说明、组装、操作使用、探测方法、注意事项、疑难排解及技术操作的一般性基本信息。本手册旨在于对SPARKEYE(斯巴凯) RL型探测器操作人员提供一种支持工具和参考指南。

操作人员应按培训教员教授的方法进行反复训练直至熟练掌握。各操作人员在自己没有操作熟练之前不得培训其他人员。对于那些没有经过操作培训的人员，阅读本手册不能代替参加操作培训。
鉴于技术改进和经验总结的不断进行，本公司保留在不告知用户的情况下，更新和补充本手册的内容。各用户应保持与各经销商的联系，以便获得公司最新的咨询信息和及时的技术支持。



2. 基本组成部件及组装方法
2.1  SPARKEYE RL型探测器的基本组成部件
1. 方向指示盘

2. 手柄探测器

3. 探测器主机

4. 连接电缆

5. 被探测物信息卡

6. 探测器主机供电盒

7. 探测器腰包

8. 被探测物信息卡存放夹

9. 使用说明书
10. 探测器擦拭巾

11. 便携式仪器箱

2.2  SPARKEYE RL型探测器的组装方法
第一步  打开便携式仪器箱；
第二步  从仪器箱中取出探测器腰包和腰带，将腰带系在腰间并调整好腰带的长度；

第三步  从仪器箱中取出探测器供电盒和探测器主机。先将拟探测物的信息卡插入主机上的插槽中，然后将主机插入探测器主机供电盒中。主机上的红色指示灯亮，表示安装正确；
        
第四步  将插入主机的探测器供电盒横放在腰包紧靠身体的一侧袋子中，主机的接线座朝向腰包袋开口一侧，以便连接电缆；
第五步  从仪器箱中取出探测器的方向指示盘，并检查方向指示盘内的指针是否可以灵活自如地左右转动；

第六步  从仪器箱中取出探测器的手柄探测器，并插入指示盘底部插槽；
第七步  将指示盘底部正前端的松紧固定带套在手柄探测器的探测盒上；


第八步  从仪器箱中取出连接电缆，分别连接至手柄下部的插座和主机盒的插座上； 


2.3  SPARKEYE RL型探测器的拆卸方法
拆卸探测器时，请按2.2所述组装步骤的逆序操作即可。

3. 操作指南
3.1  SPARKEYE RL型探测器的基本操作方法

3.1.1如何使用SPARKEYE(斯巴凯) RL型探测器
· 按2.2所述组装步骤将SPARKEYE(斯巴凯) RL型探测器组装好后，操作者在站立或行走的状态下，用手握紧手柄探测器的把柄，前臂与后臂的夹角成30°～60°角，肘应对着腰，眼睛注视方向指示盘内的指针，并保持方向指示盘处于水平状态； 

· 操作人员既可使用左手，也可使用右手拿手柄探测器的把柄。气温较低时，也可戴上棉手套后使用。需要注意的是，当用右手时，探测器主机应放在人体右侧的腰部，而用左手时，则需将探测器主机放在人体左侧的腰部；
· 开始探测前，先左右轻摇方向指示器，检查方向指示器的指针是否可以左右自如旋转；

· 在开始行走前，应保证探测器的方向指示盘处于水平状态，并使指针处于正前方（偏右侧-10～-30°之间）；


· 正式探测前，操作者要仔细观察周围环境，确定好自己的行走路线，并根据对目标物距离的初步判断来选择探测器手柄上的档位；

· 如被探测物可能不在地平面上（即处于高于地面2米以上的高处，或地下）时，操作者最好在便携本上先画出一个简易地形图，以便在探测过程中对可疑位置进行记录。

3.1.2如何获取可疑目标的信息
第一步  操作者按上述方法手持探测器的手柄，站立在拟行走路线的起点，并让自己自然放松，眼睛注视指示器中的指针； 

第二步  将指示器向前方倾斜约30°，左右摇动指示器，使指针左右晃动若干次，确认指示器中的指针能左右自如地旋转。然后将指示器端平，眼睛注视指针，并使指针处于偏右侧-10～-30°之间位置。确认指针稳定并平衡后，即可进行下一步； 
第三步  眼睛始终注视着方向指示盘中的指针，沿着拟行走的路线缓步前行。行走过程中，要保持方向指示盘平稳，但不要人为地去使指针移动或不移动。

在行走过程中，  如果指针左右摆动的幅度不超过左右±15°，则完全不必理会指针的晃动，而应继续向前行走；

如果指针向左较为快速地转动超过+60°以上，则应立即停止行走，站立不动，保持方向指示盘平稳，并注视指针的运动。如果指针向左转到超过+90°之后，则将方向指示盘向前倾斜一下，再使指针恢复到偏右侧-10～-30°之间位置，同时观察并记下自己所处的位置和周围环境。然后继续前行。
        

第四步  行走到拟行走路线的终点时，回转身，重复上述第一～三步的操作，并走回到原来的出发点。回至原出发点后，

（1）如果本次来回探测未发现任何可疑目标信号（即方向指示盘的指针从未向左偏移超过+60°），则在稍停片刻后，按上述第一～三步的描述，再进行最多来回四次的探测；
 （2）如果本次来回探测已发现一处或多处可疑目标信号（即方向指示盘的指针向左偏移超过+60°的位置），则在稍停片刻后，按上述第一～三步的描述，再进行一到两次的探测；

第五步  经过前几步的探测操作后，如果在最多五个来回的探测中，未发现任何可疑目标信号，则可以初步判断为在所搜查的范围内未发现可疑目标物。

如果在两次来回的探测中，即发现可疑的目标信号，则按“3.1.3如何锁定探测到的目标”所述方法来锁定探测到的目标物。

3.1.3如何锁定探测到的目标
方法一  当发现可疑的目标信号后（也就是指针向左偏移60°以上，并在你停下后仍然向左转动直至越过 +90°方向时），将方向盘指针归到偏右侧-10～-30°之间位置，向后退十到十五步，然后，缓步向前行，在出现可疑目标信号后停止。反复上述操作，直至指针在你站立的位置指向左+90°的方向，轻微晃动但不作移动时，指针所指方向即可能是被测物的方位。
            依此方法，只是找到了在一个方向上锁定的被测物。但还不能确定其具体的位置。还需要使用上述同样的方法，在与刚才相垂直的方向上确定被探测物的另一个方向。那么，两个方向线相交点，就是被测物的实际位置。


方法二  在地理条件允许的条件下，当发现可疑的目标信号后（也就是指针偏移 +60°以上，并在你停下后仍然向左转动直至越过+90°方向时），操作者可按指针所指方向转弯，实践上走成一个逐步向中心靠拢的螺旋圆形。以此方法，可以较为迅速和准确地锁定目标物。

        

3.1.4如何确认锁定的探测目标
第一步  操作者应完全放松自己，使方向指示盘中的指针复位到偏右侧-10～-30°之间位置，在锁定目标的侧面以较快的步伐行走探测，在出现指针向左偏转直至指针指向+90°方向。如果与刚才锁定的位置一致，则基本可确认锁定的方向就是被测物的位置方向； 

第二步  在条件允许的条件下，操作者应接近目标物的位置，在距离目标物约1米内的一条直线上，操作者持探测器走过时，指针又会迅速转向左指向目标物。这时，基本可以确定目标物的准确位置了。
        

3.1.5影响SPARKEYE(斯巴凯) RL型探测器探测效果的主要因素
影响探测器探测效果的主要因素是：

· 操作者操作使用探测器的熟练程度； 

· 操作者在探测前或探测过程中有意识或无意识地事先猜测被探测物的方位。在操作者有这样的意识后，将对探测器的实际探测结果产生很大的影响；


· 操作者的精神及生理状态。如果操作者疲劳或精神紧张，也将会对探测器的探测结果产生很大的影响；



· 操作者对所用的探测器的特性的了解程度。

· 周围环境的影响。

· 如不在地平面上（即处于高于地面2米以上的高处，或地下）时，操作者最好在便携本上先画出一个简易地形图，以便在测量过程中对可疑位置进行记录。
3.2探测规划
探测规划是指在开始真正的探测前，先对现场环境进行考察，并初步确定探测路线、探测方法和初步确定对可能出现的问题的应对措施。探测规划一般可分为如下几个步骤：

第一步  考察现场环境。考察时，除了目视周围环境外，还应该到各个地方走一走。如果范围较大，地形较复杂，拟探测范围内的建筑物或其它地表物较多，则应在记录本上画出地形草图； 

第二步  初步确定探测时的行走路线，而且要实际去走一走； 

第三步  拟定初步的探测方案，如档位的选择，行走的速度，需要插入多少张信息卡等； 

第四步  初步判断一下可能遇到什么问题，并大致构思一下应对方案； 

3.2.1如何选择和确定行走路线

选择和确定探测时的行走路线，要遵循如下原则：

第一原则  在所选择的路线上探测时，可以很好地覆盖被探测区域； 

第二原则  在所选择的路线上探测时，如出现信号点，可以较方便的标识或观察到目标方向； 

第三原则  所选择的探测路线上的障碍物少，不影响操作者行走。如果操作者在行走过程中要不断地看地面，则会大大影响探测的准确度。
3.2.2如何选择手柄探测器调整距离的档位

手柄探测器设有距离选择拨动开关，最左侧为第一挡，最右侧为第四档。拨动开关档位与拟探测距离的关系大致是：

第一档：500米以上

第二档：300米以上

第三档：150米以上

第四档：约1～150米范围。

档位的选择非常重要，对测试结果影响较大。在完全不确定目标距离的条件下，可以使用不同的档位来进行搜查。
3.2 3如何使用手柄探测器调整灵敏度（被测物量级）旋钮
手柄探测器设有调整灵敏度（被测物量级）旋钮，旋钮顺时针方向扭动可降低探测灵敏度既增加被测物量级。反之，旋钮逆时针方向扭动可提高探测灵敏度，既降低被测物量级。旋钮内壁上设有刻度线用于指示旋钮的位置，在测试现场合理选择被测物量级可以排除痕迹、微量物质对探测结果的干扰。对于近距离（紧贴墙璧放置）被测物需要仔细调整量级旋钮，可大大提高被测物位置的精确度。
3.3 SPARKEYE RL型探测器的探测实例

3.3.1单栋楼房搜查
第一步  沿着房屋周边走，标出轮廓图； 

第二步  用直线搜查法对房屋四周进行搜查。不要理会方向盘指针对楼房外面周边的任何可疑反应；
第三步  对所有的可疑反应点，均应记下位置或在草图上标示出来； 
第四步  经过几次探测后，排除安全区域，对可疑区域进行再次探测；
第五步  在确定可疑区域后，进入楼房进行搜查。

3.3.2多栋楼房搜查

第一步  在多栋楼房外围一侧，先走一个弧线（可反复走几次），观察方向盘中指针的指向情况，然后初步确定哪一个区域应重点探测； 

第二步  沿着楼房周边走，标出轮廓图；
第三步  用直线搜查法对房屋四周进行搜查。不要理会方向盘指针对楼房外面周边的任何可疑反应。对所有的可疑反应点，均应记下位置或在草图上标示出来； 

第四步  经过几次探测后，排除安全区域，对可疑区域进行再次探测；
第五步  在确定可疑区域后，进入楼房进行搜查。

3.3.3开阔地带搜查

在大型社区或大面积范围内进行探测搜查时，必须首先制定探测规划方案。如果第一阶段的扫视工作由飞机或直升机来执行，其搜索的方法应与楼房周边探测方法一样。这样做，可能会较快地确定重点的搜查区域，但这样做的准确性可能不高。如果条件允许，可以直接从地面开始实施搜查，具体步骤如下：

第一步  首先绘张图或使用地形图并标识，好处是看看如何将周边区域划分为每块约五十平方米的面积。标示出可能隐藏或遗漏的地方； 

第二步  细分区域，可将搜查工作分成几个工作组，分别对各细分区域进行探测搜查；
第三步  在所有确定的目标上标示已搜查过的细分的区域，使其他各组都一目了然； 

第四步  同时，可以由单独的一组对开阔地带隐藏或者遗漏的地方进行特别地探测，同时让其他各组都知道；
第五步  用标识旗标出有迹象的方位；
第六步  汇总各组的探测结果，排除安全区域，对重点可疑区域进行再次探测搜查；
第七步  根据前面所述操作方法，对重点区域进行探测搜查，直至找到可疑物，或确定区域的安全性。
3.3.4道路街区及车辆搜查

在道路街区进行探测搜查的理想方法是尽量减少车辆通行，或封锁交通。有多条小巷的道路时，应逐步收缩到一条小巷，或两条最糟糕的小巷里。在设置临时路障前，需对周围先进行搜查。

然后，按照前述探测案例的方法进行探测搜查。

第一步  对设置路障的周边区域进行搜查； 

第二步  在设置的停车点或停车之前进行初查，如有疑问，扣下车辆并送到第二区域进一步搜查；
第三步  在第二搜查区域对车辆进行再查后立刻放行，或作进一步的调查； 

第四步  让乘客下车，搜查车辆和乘客。如车辆上没有就可能是乘客或嫌疑人携带，或服了含有被查物的药物。但如果探测器信号继续指着车辆，那么应按下面部署做：
· 如果车辆是小车，就卸下所有的行李，然后搜查车辆和行李里的物质。如果信号继续盯着车辆，我们可以在扣留车辆前用微量探测器或警犬对确定的车辆再进行一步确认。

· 如果车辆是卡车，我们必须确定从小的地方行搜查，在有必要卸下货物前，先用其他仪器来对确定的货物进行确认。当货物卸下时，应记住每件货物都要搜查，并对卡车再搜查一遍。除了搜查货物外，查看车上新的痕迹或假的隔层，为了使搜查成功，对所通过的车况知识的熟悉也很重要；

· 如果车辆是客车，确定有可疑迹象的地方，这块地方的乘客下车，对可疑分子和其所坐过的车的边上进行搜查。有可疑迹象的地方可能在放行李的地方，或客车的假的隔层中。要探测器搜查发现疑点，用警犬对客车进行快速的搜查一遍。请记住，警犬不可能对吞下毒品的人进行探测。


3.3.5集装箱港口搜查

在集装箱港口进行搜查时，应首先考虑操作人员的安全，因为集装箱港口通常是非常繁忙的。如果搜查堆放着的集装箱会非常危险。除非由集装箱港口专业人士陪同，并采取足够的安全保障措施，否则应在集装箱出入港口时进行搜查。

对搜查集装箱放置区域搜查的基本步骤如下：
第一步  把港口分成多个小的区域； 

第二步  搜查所有的集装箱，但如果集装箱堆放成三只或更高时，搜查工作就很难做到正确。最好的办法是把那些有疑问的集装箱堆放在一起，用探测器搜查，这可节省时间；
第三步  应通过多种方式确认被搜查的集装箱是否存在可疑物。在较为有把握时，再打开集装箱进行检查。
3.3.6 汽车停车场搜查
　小车停车场的搜查原则与其他的搜查　操作程序一样。
第一步  沿着停车场周边绘张图； 

第二步  如果需要，将停车场划分成数块；
第三步  将可疑目标锁定在一至两辆车的方位；
第四步  对锁定的目标进行确认。

4.培训指南
4.1专业培训

4.1.1 基本操作培训

第一阶段：端平方向指示盘的训练
不要身带主机，不要连接电缆，只是手持探测器手柄来端着方向指示盘。然后来回走动，直到操作者在很放松、自然的行走状态下，能保证方向指示盘中的指针基本保持在偏右-10～－30°,±15°的范围内。
然后，背上主机，连上电缆，但不要在主机上插入信息卡。然后再做如上的训练，直到能在很放松、自然的行走状态下，保证方向指示盘中的指针基本保持在偏右-10～－30°,±15°的范围内为止。


第二阶段：对被测信号的感知训练

在已知被测物的确切位置的条件下，使用不同的查找方式，来感觉探测器是如何接受到被测物的信号的。
在这一阶段，可以由受训者自己放置被测物，也可以由他人放置，但受训者是完全知道被测物的准确位置的。然后，受训者可以采用不同的方法来感知探测器是如何接收到被测物的信号的。

在此阶段，受训者手持探测器，要能明确地感知到探测器在什么状态下接收到被测物的信号。要体会行走的速度和步伐，被测物的量的大小以及探测时距被测物的距离等因素对探测器接收信号以及收到信号后指针的反应速度的影响。同时，也要感知“伪信号”与真实信号的差异，以及为什么会出现“伪信号”，如何去识别和排除“伪信号”。
第三阶段：对被测物的甄别训练

使用多个可能目标物，但只有一个是正真的被测物，放在一个环境中，操作者可以知道各个可能目标物的位置。使用不同的查找方式，来感觉探测器是如何接受到被测物的信号的。
此阶段的训练的目的，主要是训练如何克服对可能位置的猜测意识，使得在实际工作中，操作者不要受事先假想或预定目标方位，或“伪信号”方位的影响。这就要求受训者，尽管知道几个可能的目标方位，但不要去作任何猜想，而应完全靠探测器的指示去作判断。

第四阶段：对被测物的陌生探测训练

在完全不知到被测物方位的情况下进行探测。这里，又可分为两种情况进行训练，一个是确实有被测物放在被测环境中，由操作者进行查找。另一种情况是，确实没有被测物，让操作者查找。对于后一种情况，不能将真实情况告知操作者。
4.1.2 实地探测培训

     在培训教练指导下，参加实战探测训练。
4.2自我训练

操作者应根据培训课程的学习情况，自己设计一些场景，进行自我训练。自我训练的主要目的是要找到对真实信号和假信号的感知和判断方法。
4.3实践与提高

操作者在接受完培训后，应在实践中不断的总结和提高。对各种实际工作中出现的问题进行认真记录和分析。不能确定的现象或反常现象，要及时通知当地经销商和培训教练。
5.结语
  实践出真知。勇于实践，善于总结是提高探测效率和探测准确性的关键因素。在探测器现技术水平的条件下，操作者的操作水平和能力，对于能否准确快速地探测到可疑物有很大的影响。因此，不断地实践和总结，将是非常重要的。

你的实践经验，可能会成为本说明书下一版修订的重要原始资料。请把你的感知、认识和发现及时告诉我们。

谢谢！

6.附件

附件1：   Certificate of Conformuity EC Council Directie 2004/108/EC Electromagnetic Compatibility.(CE)

           Registration No.:A08011201EK

附件  2：  Vertification of Conformuity.(FCC)

           Registration No.:A08011202FK

附件  3：  安康市公安局应用案例材料

附件  4：  北京奥运场馆安保应用资料

注意：


1. 在开始探测前，一定要选择好手柄探测器的档位。档位的选择方法见下一节的“探测规划”。


2. 开始行走前，一定要观察一下拟行走的路线，以免障碍物影响正常行走。一个最好的办法，是由另一位工作人员随操作人员一起行走，以保护操作者。但不能影响操作者的正常探测操作。





注意：


1. 用此种方法锁定探测的目标时，你会发现每次前行至发现目标的位置都要向后移，直至在你所站立的位置上，方向指示盘中的指针在+90°的方向上指向了被探测物。这是因为，当你手持探测器切过被测物时，所获得的信号最强。而且在最后测定的范围内，探测器与被测物之间的相互作用力也得到了最大，所以，探测器会引导你渐渐锁定目标；


2. 用此种方式锁定探测到的目标，需要培训和反复实践，而且也与档位选择、被测物量的大小、距离等因素有关。需要操作者根据实际的探测情况和实践经验综合判定；


3. 地形情况较复杂时，应做好记录。如果不能选定在相互垂直的两个方向上进行探测，也可以选择接近垂直的方向上进行探测。重要的是，需要做好记录或在纸上画出平面图，找到探测器指示的两个方向线的交点。








注意：


1.探测结果的正确性与很多因素有关，所以，这里只能作出初步判断；


2.如果需要进一步确认，可以换人探测，或更换档位，或调整行进速度等方式进一步加以确认。





注意：


1.此时，操作者仅需记住自己的停留位置，而不要作任何猜测；


2.此时指针的移动，可能是目标信息，也可能是干扰，更有可能是操作者未端平方向指示盘而导致的指针偏移。所以，只是记录此时出现情况，但不要作猜测和判断；


3.在大多情况下，如果指针不是慢慢地逐步转到+90°方向，而是迅速地指向+90°方向及大于+90°方向时，多为手腕倾斜造成的假信号。对真伪信号的鉴别，需要依靠操作者的经验和感知。





注意：


1.使用完毕后，要及时将探测器主机从供电盒中取出。同时，也将信息卡从主机盒中拔出，放入信息卡夹中；


2. 探测器各部件放入仪器箱前，应用探测器擦巾将各部件认真擦拭干净。





注意：


1.将连接电缆的插头插入插座时，要注意方向选择，保证插头恰当插入插座中；


2. 将连接电缆的插头插入插座后，必须用连接插头上的螺扣将插头锁定在插座上。





注意：


1. 将探测器的手柄探测器插入指示盘底部插槽时，可听到“咔”一声，并要试一下手柄探测器是否会从指示盘底部插槽中滑出。必须确保在不按下手柄探测器的卡片的条件下，手柄探测器不会从指示盘底部插槽中滑出；


2.为避免手柄探测器从指示盘底部插槽中意外滑出，强烈建议不要省略第七步的操作；


3. 如长期使用本探测器，或操作者感觉单纯用手拿着手柄探测器和方向指示盘较累，则可以使用方向指示盘减力带。即将方向指示盘减力带连接至方向指示盘底部两固定带上，然后，将减力带套在脖子上。（最新推出的近距离检测指示盘不需要减力带）





注意：


1.因运输或振动原因，方向指示盘内的指针可能被卡在某一位置。所以，如方向指示盘内的指针不能自如地左右转动，则可用手拿住方向指示盘，左右或上下轻摇，以使指针能够自如地左右转动；


2.如果左右或上下轻摇仍不能使指针自如地左右转动，则可用另一只手从下向上拍打方向指示盘底部某一位置，以使指针能够自如地左右转动。





注意：


1.如事先明确拟探测的物质，则仅插入拟探测物的信息卡即可。探测器主机一次最多可以插入八张信息卡，也就是最多可以一次探测八种可疑物质。但要确定究竟为何种物质时，需要从探测器主机中逐一去掉信息卡，通过排除法来确定所探测到的究竟为何种物质。同时，也要注意，一些爆炸物中，可能同时包含有几种物质；


2.插入信息卡时，要注意信息卡的插入方向；


3.将主机插入供电盒时，要注意插入方向；


4.如果主机上的红色指示灯不亮，表明主机未恰当插入供电盒，或电池电量已耗尽。请反复插入几次，或更换主机供电盒上的电池（参见电池更换方法）；


5.在主机上的红色指示灯不亮的情况下，本仪器依靠主机内部的蓄电量，仍能正常工作6～8小时。但强烈建议在指示灯不亮时，立即更换电池，以保证探测器能正常工作。





以操作者为中心，在半径为1000米的范围内的被测物都会不同程度地作用于探测器，从而会对探测器的探测效果产生影响。此时，排除可能干扰最有效的方法是：


（1）变换手柄探测器上的档位；


（2）改变探测时的行走速度；


（3）如有必要时，请调整灵敏度旋钮来调节探测的数量、距离和灵敏度。


（4）减少探测器主机上的信息卡的数量，最好只保留一张拟探测物质的信息卡。





我公司出厂的每一台SPARKEYE(斯巴凯) RL型探测器都经过了专业人士的反复调试和试用，其性能指标是一样的。但就像每一部汽车都有一点自己的特点一样，每一台SPARKEYE(斯巴凯) RL型探测器都有一些无法测量出来的差异。对此，就需要操作人员通过使用实践去把握和认识。





注意：


1. 两个或三个人同时工作时，对固定环境的探测，前一个操作者不应将自己的探测结果告诉后者，以免影响后者的探测结果。而是应该在两人或三人全部完成探测后，再讨论三个人的探测结果;


2. 无论如何，都不能以几个人意见的统一与否来确定目标的位置，仍然要由探测器来确定而不是人的猜测或讨论判断。





1.  操作者在进入正式的探测工作前，要调整好自己的精神状态，保持平和的心态，排除杂念，不要受周围声音或其它因素的影响；


2.  探测工作切忌反复测试，疲劳作战。一般情况下，在设定的线路上反复三次即可作出大致的判断。如出现可疑信号多，但又无法一时锁定目标的情况时，则应先休息五到十分钟，调整自己的状态，考虑是更换档位还是改变探测路线。这时切忌急躁情绪。每次实际探测的时间最好控制在30分钟之内。不论是否确定了可疑目标，都应立即休息5～10分钟。休息时应从身上取下探测器；


3.  正式的探测工作，最好是两到三人为一组，一方面可以交替工作，减少疲劳，另一方面可以共同分析出现的各种情况。





注意：


1.车场探测的最大问题是在最后确认时，距目标车辆的距离可能很近。这时，要特别注意指针可能出现的“反冲”现象；


2.可疑物质可能藏匿在车的底部或车的顶部；


3.如果受嫌疑的车辆能够移动，可以将它们都停放在一起，或将其分离开一定的距离，这有助于确定具体的目标车辆。





注意：如果车辆多而不能设置路障，则必须用S形使车辆慢行，而探测器设在S点上。





注意：


1. 小组作业时，应讨论一下探测规划，将各方意见汇总后实施。并确定一下分工，谁先操作，谁引导，谁记录；


2. 如果是一个人操作，最好也能找其他人员帮忙，做一些标记和引导工作；


3. 探测规划对于提高探测效率和探测准确度具有非常重要的作用，应认真对待并不断总结和完善。








注意：


1. 被测物质可能埋藏在地下或植物草木中；


2. 一旦搜查完并搜到了物质，还应搜索一遍，防止遗漏。防止对手用搜查到的物质作为引诱物使搜查停止。





注意：


1.在训练时可能会发现这样的情况，当操作者有意或无意怀疑某一个可能的目标物时，往往就很容易探测到被怀疑的目标物，尽管被怀疑的目标物可能不是真正的探测物。这种情形下，就会让真正的被测物“漏网”。这就说明，操作者的猜测和假想意识对探测结果的影响是非常大的。受训者必须训练自己不受假想因素的影响能力；


2.在此阶段的训练中，千万不要测一下，看一看可能目标物，然后再接着探测。这样将达不到本阶段的训练目的。而应在受训者确定目标后再看。如果不对，则要重新放置，再测试。





注意：


1.左右手都要训练；


2.受训者可能不是一次或一天就能训练到满足要求。所以，受训者要有耐心，不能急躁；


3.受训者在培训教练的指导下，要认真体会和反复实验，要找到自己的真实感觉。





注意：腰带的长度以腰包能固定在腰间而不会上下滑动为宜。








注意：


1. 如条件允许，应在距楼房10米左右的距离上进行探测；


2. 如搜索的面积较大，则应事先画好平面图，对出现的可疑点做好记录；


3. 不要疲劳作战。在探测一定时间（20～30分钟）后，应休息一下，对发现的可疑点进行分析，排除安全区，逐步缩小探测范围。更不能急躁，而要保持平和心态。





注意：


1. 可疑物体可能藏匿在地板下，墙壁洞里，天花板上或地下楼层。在根据探测器的指示结果进行人工搜查后，还有必要再用探测器搜索一次。但再次探测时，应注意洒落在周围的残留物的影响;可以旋转量级旋钮排除残留物对探测造成的干扰


2. 如房内有移动的物体，例如带着武器人员时，那么，探测器指示出具体的正确位置就会困难。这时，操作者可以站立不动，看探测器的指针是否会随移动的物体慢慢移动，当发现方向指示盘中的指针随移动物体移动时，应立即查看移动物体上是否存在被探测物。














注意：


   1. 限于现有的技术水平，SPARKEYE(斯巴凯) RL型爆炸物、毒品探测器必须由操作人员手持，并在缓慢行走状态下使用，请不要试图将指示盘置于其它工具上使用； 


2. 限于指针所指方向的精度，及无法自动锁定指针，所以，本探测器所指向的可疑被查物的位置大约在4立方米范围内，如果距离较远，其大约范围可能还要大。本探测器尚不能做到被测物的精准点定位。所以，在探测到可疑物后，应配合人工或其它搜查措施。





注意：


1. 要相信SPARKEYE(斯巴凯) RL型探测器，而不是操作者自己的猜测;


2. 对于探测过程中出现的可疑目标信号，不要在思想意识上去猜测或判断。是不是真正的目标信号，要交给探测器去判断，而不是由你自己去判断。





这就要求操作者要认真接受培训，并在实践中反复总结成功的经验和失败的教训。





注意：


1.不要将探测器的方向指示盘置于你胸前的正前方，否则将会影响探测信号的准确接收；


2.在探测过程中（行走或站立时），应始终注视探测器的指针。注视指针有两个非常重要的目的，一是可以最大限度地降低由于身体运动而造成的指针晃动；二是可以避免人为事前作出可疑目标位置的假设。只有在基本确认获取目标信息后，才可以观察指示盘指针指向的方向和方位。





注意：


1. SPARKEYE(斯巴凯) RL型探测器除了接受信号时造成指针摇摆外，本身不产生振动及任何有害的射线;


2. 操作人员应处于完全放松状态，保持正常的缓步行走或站立姿势，切忌人为地或在紧张状态下无意识地晃动探测器手柄。如果操作人员不能处于完全放松的状态，则可能不会获得正确的探测结果。





注意：


   1. 操作使用SPARKEYE(斯巴凯) RL型爆炸物、毒品探测器前，应认真阅读本使用说明书；


2. 阅读本使用说明书不能代替参加SPARKEYE(斯巴凯) RL型爆炸物、毒品探测器操作培训。





注意：开始正式探测前，操作者应以正确方式手持探测器来回行走十多步，来准备使自己及探测器进入正常的工作状态。在一个新的环境中开始探测时，从操作者完全准备好探测器，到正式开始探测时的预备时间，最好不少于5分钟。





注意：使用此方法时，操作者应保持与可疑目标物有两米以上的距离，而且应使用第四档位。








注意：


1.在手持探测器手柄的状态下，最左侧为第一挡，最右侧为第四档。档位开关与拟探测距离的关系大致是：


第一档：500米以上


第二档：300米以上


第三档：150米以上


第四档：约1～150米范围。


2.档位的选择非常重要，对测试结果影响较大。在完全不确定目标物距离的条件下，可以使用不同的档位来进行搜查。





注意：


1.正常情况下，在平面上，目标物应在指针所指向位置的约1～4个立方米的范围内； 


2.考虑到视差及操作者的判断，人工搜查时，可以适当增加搜查范围。
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